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定转子无接触

零阻滞

无颗粒物排放

中孔设计

锥形轴承

高重复性和精度

速度稳定性高
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电机介绍

雅科贝思AAR-A系列是一种采用气浮轴承的转台。气浮轴承是用气体做润滑剂的滑动轴承，通过高压气体而产生气膜，将零件顶起来直至达到静态
平衡，使定转子之间的配合面实现无接触状态。零部件之间的无摩擦运动不仅可以避免磨损的同时，并提高产品寿命，还能够带来高精度、高重复性
的好处。
雅科贝思AAR-A系列气浮转台采用静压原理，轴承的负载能力与外部供气源的压力有关。当不通气时，轴承的定转子配合面是直接接触的，此时不可
转动盘面，否则将会磨损配合面。当通过气管将加压空气输入轴承时，由于施加的载荷保持的间隙很小，空气分子逃逸进大气的速度达不到其进入间
隙的速度，因此压力持续开始累积，累积到一定程度产生了力，推开了转子配合面，间隙开始变大，直至达到平衡状态。
目前常见的超精密空气静压转台多采用工字型（图1）或者十字型(图2)结构的气浮轴承，黄色部分表示的是轴承气膜间隙，橙色为转子部分，蓝色为
定子部分。而雅科贝思采用的是特制的锥形结构气浮轴承（图3），与前两种结构相比，锥形结构可以大幅缩减转台高度，相同体积下具备更高的刚性
和承载，减少结构累积误差带来的影响。虽然锥形结构具备上述突出优点，但其精度、制造难度也远高于其他种类气浮轴承。雅科贝思通过超精密加
工装备以及严格的工艺路线规划，实现了该转台批量化生产，并完成产品的长期可靠性验证工作。

适用于光学检测、光通信、光学对准、精密激光加工、晶圆检测、晶圆对准、晶圆研磨机/减薄机、圆度仪、偏心仪、精密同心装配及装夹等。

      气浮转台在以下场景中并不适用：真空环境，灰尘较大/油污暴露的环境，无法提供压缩空气或氮气的环境。这是因为静压气浮转台需要加压气体持续不断输入
来维持气膜厚度，也因此无法在真空中运行。而油污、灰尘的进入会磨损轴承配合面，损坏轴承，因此在输入气体端需要连接过滤阀来过滤输入的气体，推荐使用至
少达到1μm过滤精度等级的过滤设备。

应 用 工 况

图1：工字形 图2：十字形 图3：椎形

径向跳动 

轴向跳动 

定位精度  

摆动 

图4：轴线径向、轴向跳动，摆动的定义

定转子无接触：运动无摩擦，无背隙，无需润滑油
维护，配合面无磨损，寿命长
零阻滞：可实现高速运动和高加速度
无颗粒物排放：对使用环境不造成污染，非常适合
洁净室应用
中孔设计：方便线缆或真空管道通过
锥形轴承：高度较矮，减少堆叠误差
高重复性和精度（图四）：轴线回转精度可达纳米
级，重复定位精度可小于±0.5 arcsec
速度稳定性高：速度波动可达0.03%

产品特色

AAR-A 系列
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应 用 案 例

半导体行业的晶圆检测：

客户要求VS实测结果
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客户指标 实测结果

重复定位精度

定位精度（补偿后）

轴向回转精度

径向回转精度

Chuck端跳

Chuck径跳

Chuck重复端跳

Chuck与大理石台面平行度

单位
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转矩-转速曲线

转
矩

 (N
m

)

转速 (rpm)

转矩-转速曲线 AAR150-A
直流母线电压 48V

持续转矩 峰值转矩
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5

单位性能参数

机械参数

编码器参数

持续转矩 (NC)@130ºC
峰值转矩
转矩常数 ±10%
反电势常数 ±10%
电机常数 @25ºC

电气时间常数
持续电流 (NC)@100ºC
峰值电流
持续热功率 (NC)@100ºC
最高线圈温度
热耗散常数 (NC)
最高母线电压
极数

最高转速 @峰值转矩 (100V) 

总质量

增量式光学编码器 (SIN/COS)
误差补偿后的绝对定位精度
重复定位精度

工作气压

推荐工作环境

最大扭矩载荷

相间电阻 (L-L) @25ºC ±10%
相间电感 (L-L) ±20%

符号 值
Nm
Nm

Nm/Arms
Vpeak/rpm
Nm/Sqrt(W)

Ohms
mH
ms

Arms
Arms

W
℃

W/℃
Vdc

-

rpm

kg m

Nm

. 2

1

1

1

1

8192

＜2

±3

室内（无阳光直射）
无腐蚀性气体、易燃气体、油雾或粉尘

Tcw

Tpk

Kt

Ke

Km

R25

τe

Icn

Ipk

Pcn

Tmax

Kthn

Ubus

2P

Ωmax

L

mw

-

最高转速 @持续转矩 (100V) rpmΩmax

3

2

0.00217
<0.1
<0.1

2.0

10

转动惯量
轴线回转精度
径向回转精度
角摆

最大径向载荷

kg

μm
μm

arc sec

kg

Jr

-
-
-

-
最大轴向载荷 kg-

2000

5
3

其他信息
-
-
-

-

arc sec

arc sec
lines/rev

5.5bar

4

4

4

5

绝缘等级 B级绝缘(130℃)

防护等级 IP00

符合国际标准 RoHS，CE

环境温度

环境湿度

工作温度

储藏温度
工作湿度
储藏湿度

18℃至22℃
最佳工作温度20±0.5℃

15℃至25℃
相对湿度20%至60%(无冷凝)
相对湿度10%至70%(无冷凝)

6

1
2
3

测试时环境温度为 25°C，取决于散热环境。缩写：NC-自然冷却。
电阻测量采用直流电流。
电感测量频率为 1kHz。

4 回转精度基于固定负载和稳定温度环境。

相关参数规格如有变动，恕不另行通知。

5 气体进入转台前必须经过至少1μm过滤等级的过滤器。如无通气，转台静止转动。仅当气压稳定时转台才可转动。
6 由储藏环境取出使用前，需在使用环境下静置24h，并在静置过程中通如额定压力气体，防止缓霜凝露。
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注： 转台二维图中标有“( )”的高度尺寸会根据是否通压缩空气、是否回转运动而发生变化。  
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转矩-转速曲线

转
矩

 (N
m

)

转速 (rpm)

转矩-转速曲线 AAR200-A
直流母线电压 100V

持续转矩 峰值转矩
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AAR200-A

32.0

单位性能参数

机械参数

编码器参数

持续转矩 (NC)@130ºC
峰值转矩
转矩常数 ±10%
反电势常数 ±10%
电机常数 @25ºC

电气时间常数
持续电流 (NC)@100ºC
峰值电流
持续热功率 (NC)@100ºC
最高线圈温度
热耗散常数 (NC)
最高母线电压
极数

最高转速 @峰值转矩 (100V) 

总质量

增量式光学编码器 (SIN/COS)
误差补偿后的绝对定位精度
重复定位精度

工作气压

推荐工作环境

最大扭矩载荷

相间电阻 (L-L) @25ºC ±10%
相间电感 (L-L) ±20%

符号 值
Nm
Nm

Nm/Arms
Vpeak/rpm
Nm/Sqrt(W)

Ohms
mH
ms

Arms
Arms

W
℃

W/℃
Vdc

-

rpm

kg m

Nm

. 2

1

1

1

1

室内（无阳光直射）
无腐蚀性气体、易燃气体、油雾或粉尘

Tcw

Tpk

Kt

Ke

Km

R25

τe

Icn

Ipk

Pcn

Tmax

Kthn

Ubus

2P

Ωmax

L

mw

-

最高转速 @持续转矩 (100V) rpmΩmax

3

2

转动惯量
轴线回转精度
径向回转精度
角摆

最大径向载荷

kg

μm
μm

arc sec

kg

Jr

-
-
-

-
最大轴向载荷 kg-

其他信息
-
-
-

-

arc sec

arc sec
lines/rev

bar

4

4

4

5

绝缘等级 B级绝缘(130℃)

防护等级 IP00

符合国际标准 RoHS，CE

环境温度

环境湿度

工作温度

储藏温度
工作湿度
储藏湿度

18℃至22℃
最佳工作温度20±0.5℃

15℃至25℃
相对湿度20%至60%(无冷凝)
相对湿度10%至70%(无冷凝)

6

0.43
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0.015
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1.92
0.54
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＜1

±2
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3

测试时环境温度为 25°C，取决于散热环境。缩写：NC-自然冷却。
电阻测量采用直流电流。
电感测量频率为 1kHz。

4 回转精度基于固定负载和稳定温度环境。

相关参数规格如有变动，恕不另行通知。

5 气体进入转台前必须经过至少1μm过滤等级的过滤器。如无通气，转台静止转动。仅当气压稳定时转台才可转动。
6 由储藏环境取出使用前，需在使用环境下静置24h，并在静置过程中通如额定压力气体，防止缓霜凝露。
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转矩-转速曲线

转
矩

 (N
m

)

转速 (rpm)

转矩-转速曲线 AAR250-A
直流母线电压 100V

持续转矩 峰值转矩
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5

0 200 400 600 800 1000 1200

尺寸图

AAR250-A

32.0

单位性能参数

机械参数

编码器参数

持续转矩 (NC)@130ºC
峰值转矩
转矩常数 ±10%
反电势常数 ±10%
电机常数 @25ºC

电气时间常数
持续电流 (NC)@100ºC
峰值电流
持续热功率 (NC)@100ºC
最高线圈温度
热耗散常数 (NC)
最高母线电压
极数

最高转速 @峰值转矩 (100V) 

总质量

增量式光学编码器 (SIN/COS)
误差补偿后的绝对定位精度
重复定位精度

工作气压

推荐工作环境

最大扭矩载荷

相间电阻 (L-L) @25ºC ±10%
相间电感 (L-L) ±20%

符号 值
Nm
Nm

Nm/Arms
Vpeak/rpm
Nm/Sqrt(W)

Ohms
mH
ms

Arms
Arms

W
℃

W/℃
Vdc

-

rpm

kg m

Nm

. 2

1

1

1

1

室内（无阳光直射）
无腐蚀性气体、易燃气体、油雾或粉尘

Tcw

Tpk

Kt

Ke

Km

R25

τe

Icn

Ipk

Pcn

Tmax

Kthn

Ubus

2P

Ωmax

L

mw

-

最高转速 @持续转矩 (100V) rpmΩmax

3

2

转动惯量
轴线回转精度
径向回转精度
角摆

最大径向载荷

kg

μm
μm

arc sec

kg

Jr

-
-
-

-
最大轴向载荷 kg-

其他信息
-
-
-

-

arc sec

arc sec
lines/rev

bar

4

4

4

5

绝缘等级 B级绝缘(130℃)

防护等级 IP00

符合国际标准 RoHS，CE

环境温度

环境湿度

工作温度

储藏温度
工作湿度
储藏湿度

18℃至22℃
最佳工作温度20±0.5℃

15℃至25℃
相对湿度20%至60%(无冷凝)
相对湿度10%至70%(无冷凝)

6

1.27
3.81

0.405
0.346

0.27
1.52
0.50
0.33

3.1
9.4

29.0
100

0.39
100

14
1000

15

11840

＜1

±2

0.0271
<0.1

<0.25
0.5

66

1000

35
30

5.5

1
2
3

测试时环境温度为 25°C，取决于散热环境。缩写：NC-自然冷却。
电阻测量采用直流电流。
电感测量频率为 1kHz。

4 回转精度基于固定负载和稳定温度环境。

相关参数规格如有变动，恕不另行通知。

5 气体进入转台前必须经过至少1μm过滤等级的过滤器。如无通气，转台静止转动。仅当气压稳定时转台才可转动。
6 由储藏环境取出使用前，需在使用环境下静置24h，并在静置过程中通如额定压力气体，防止缓霜凝露。
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注： 转台二维图中标有“( )”的高度尺寸会根据是否通压缩空气、是否回转运动而发生变化。  
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转矩-转速曲线

转
矩

 (N
m

)

转速 (rpm)

转矩-转速曲线 AAR300-A
直流母线电压 330V

持续转矩 峰值转矩
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尺寸图

AAR300-A

32.0

单位性能参数

机械参数

编码器参数

持续转矩 (NC)@130ºC
峰值转矩
转矩常数 ±10%
反电势常数 ±10%
电机常数 @25ºC

电气时间常数
持续电流 (NC)@100ºC
峰值电流
持续热功率 (NC)@100ºC
最高线圈温度
热耗散常数 (NC)
最高母线电压
极数

最高转速 @峰值转矩 (100V) 

总质量

增量式光学编码器 (SIN/COS)
误差补偿后的绝对定位精度
重复定位精度

工作气压

推荐工作环境

最大扭矩载荷

相间电阻 (L-L) @25ºC ±10%
相间电感 (L-L) ±20%

符号 值
Nm
Nm

Nm/Arms
Vpeak/rpm
Nm/Sqrt(W)

Ohms
mH
ms

Arms
Arms

W
℃

W/℃
Vdc

-

rpm

kg m

Nm

. 2

1

1

1

1

室内（无阳光直射）
无腐蚀性气体、易燃气体、油雾或粉尘

Tcw

Tpk

Kt

Ke

Km

R25

τe

Icn

Ipk

Pcn

Tmax

Kthn

Ubus

2P

Ωmax

L

mw

-

最高转速 @持续转矩 (100V) rpmΩmax

3

2

转动惯量
轴线回转精度
径向回转精度
角摆

最大径向载荷

kg

μm
μm

arc sec

kg

Jr

-
-
-

-
最大轴向载荷 kg-

其他信息
-
-
-

-

arc sec

arc sec
lines/rev

bar

4

4

4

5

绝缘等级 B级绝缘(130℃)

防护等级 IP00

符合国际标准 RoHS，CE

环境温度

环境湿度

工作温度

储藏温度
工作湿度
储藏湿度

18℃至22℃
最佳工作温度20±0.5℃

15℃至25℃
相对湿度20%至60%(无冷凝)
相对湿度10%至70%(无冷凝)

6

2.4
7.3
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测试时环境温度为 25°C，取决于散热环境。缩写：NC-自然冷却。
电阻测量采用直流电流。
电感测量频率为 1kHz。

4 回转精度基于固定负载和稳定温度环境。

相关参数规格如有变动，恕不另行通知。

5 气体进入转台前必须经过至少1μm过滤等级的过滤器。如无通气，转台静止转动。仅当气压稳定时转台才可转动。
6 由储藏环境取出使用前，需在使用环境下静置24h，并在静置过程中通如额定压力气体，防止缓霜凝露。
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注： 转台二维图中标有“( )”的高度尺寸会根据是否通压缩空气、是否回转运动而发生变化。  
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订购规则

回转误差：

编码器：

冷却方式：

设计控制代码：AAR150-A
AAR200-A
AAR250-A
AAR300-A

N

温度传感器：
KX = PT100(RTD)

电机高度： R4A9

000

080
090
100
110 10/25

电源线：
XW

线长：
000

1 N = 自然冷却
2 M = 中速绕组
3 HD = 内置霍尔传感器，出线配有D-Sub接头
4 XW = 无电磁环，出线配有9W4公接头
5 10/25 = 轴向误差 100/250nm 径向误差 100/250 nm
6 000 = 标准型号（更多选项，请咨询cust-service@akribis-sys.cn）

AAR150-A-080-N-KX-M-HD-000-XW-10-R4A9-000

1

电机型号：

4

5

6

绕组接法：
M

2
传感器线：

HD 3

POWER CONNECTOR
(FM 9W4P-K120)

ENCODER + HALL CONNECTOR
(A-DS 25 LL/G)

THERMAL SENSOR WIRE
(K TYPE - PT100)

DESCRIPTIONPIN
A1
A2
A3
1
3

A4

MOTOR POWER

Motor Phase C
T1
T2
PE

Motor Phase A
Motor Phase B

DESCRIPTIONPIN
3
6
7

14
15

20

ABI (SIN/COS)

INDEX-
COSINE+
COSINE-

GND

5VDC
INDEX-

18 SINE-
17 SINE+

DESCRIPTIONPIN
5

10
11
16
21

HALL

HC
5VDC
GND

HB
HA

电机接线图

AAR-A 系列
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